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당신의�애플리케이션을�위한�최고의
솔루션을�만나보십시오

450

통, 상자, 테이블에 있는
중간 크기의 물체를 집는 데
적합합니다.

다기능 3D 카메라
세팅값 필요 없음,
리얼 플러그 앤 플레이
시장에서 가장 빠른 ROI
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Pick-it 패키지에는 3D
카메라, 산업용 프로세서,
그리고 바로 실행되는
3D Picking 소프트웨어가
포함되어 있습니다.

사용자 PC나 노트북을 Pick-it 프로세서

에 연결만 하면 웹 인터페이스를 이용해

Pick-it을 설정할 수 있습니다.

로봇을 Pick-it 프로세스에 연결하고, 바로

사용할 수 있는 Pick-it 명령으로 로봇을

프로그램하여 피킹 작업을 시작하십시오.

Pick-it에서 작업을 구성할 때 단 한 줄

의 코드도 작성 할 필요 없습니다. 대화형

웹 인터 페이스를 통해 설정을 쉽게 할 수

있도록 안내해 드립니다.

프로그래밍 불필요

샘플 부품을 플러그 앤 플레이 3D 카메라에 보여줍니다.

이것을 Teach 감지 엔진에 등록합니다.

찾을 위치를 클릭 앤 드래그 도구로 Pick-it에 알려줍니다.

Pick-it이 로봇에 가장 적합한 부품이 어디에 있는지 알려줍니다.

작업을 설정하는 방법

부품 모양을 학습합니다.

로봇이 어디에 있고 어떻게 움직이는지 파악합니다.

통이 어디에 있는지 파악합니다.

그리퍼가 어떤 모양인지 파악합니다.

장애물, 기타 부품과 충돌하는 것을 예측하고 예방합니다.

가장 적합한 다음 피킹을 결정합니다.

기타 등등...

우리의 인공 지능 기술로 스마트한 로봇을 만들어 드립니다.

당사의 제품은...

“이 작업에 모든 로봇
이동점을 직접 입력해야

한다면 아마 이틀은
걸릴 것입니다. 이제

Pick-it이 저를 대신해
작업을 해줍니다. 아주

훌륭합니다.”

Yves Machiels, KUKA programmer,
벨기에

당사는 고객의 작업 시간을 매우 소중하게 생각합니다.

일반적인 감지 주기는 1초도 걸리지 않으며 여러 부품을 한 번에 찾아 낼 수 있습니다.

UR+ 인증

무료 Pick-it URcap을 사용하면
Universal Robots 로봇에 Pick-it
을 설치하고 작업을 설정하고
실행하는 것이 매우 쉽습니다.
Universal Robots의 테스트 및
검증 전문가들이 3D 카메라,
소프트웨어, URcap을 테스트한
후 Pick-it을 UR+ 인증 솔루션으
로 선정했습니다.
support.pickit3d.com/urcap

플러그
앤 플레이
솔루션
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3D CAMERA FRONT

최소 물체 크기:

50 x 50 x 10 mm

DIMENSIONS

Field of view (FOV)

FIELD OF VIEW (FOV)
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Type-U

Bending Radius
Cable

Moving Directions

Type-S

Weight (400g)

Bending Radius
Cable

Moving Directions

Weight (400g)

left + right 90° 
Bending

Weight (400g)

90°Tick-Tock 휘어짐

5°C ~ 40°C

작동, 2Grms, 5~500Hz, 3축

IP55

USB3 5VDC

   95% @ 40°C(비응축)

구조광

30FPS

1030g

M12 (USB) - USB3

이더넷을 통한 TCP/IP

CE, FCC

온도

진동

IP 등급

공급 전원

습도

3D 측정 방법

이미지 처리 속도

3D 카메라 무게

PC에 3D 카메라 연결

로봇에 PC 연결

준수

10m

산업용 M12 카메라 커넥터

High-Flex / Continuous-Flex
Type-U (R= 67.5mm - 5.000.000번)
Type-S (R= 60mm - 1.000.000번)
90°Tick-Tock 휘어짐 (R= 60mm - 1.000.000번)

프로세서

소비 전력
 꺼짐: 25W
부팅: 100W
대기 상태: 60W
많은 작업 처리: 130W

기술 사양
 프로세서: 6 코어(12 스레드), 3.7Ghz
19인치 서버: 랙 호환(2U)
온도: -20°C ~ 70°C
진동: 작동, 5Grms, 5~500Hz, 3축
IP 등급: IP54
공급 전원: 9~32V DC 160W
습도:   95% @ 40°C(비응축)

카메라 케이블 기술 사양카메라 기술 사양

로봇과 호환
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SIDE VIEW FRONT VIEW

Scan QR code
for more
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Type-U (R= 67.5mm - 5.000.000 times)
Type-S (R= 60mm - 1.000.000 times)
90° Tick-Tock bending (R= 60mm - 1.000.000 times)

19

Bending Radius
Cable

Moving Directions

Weight (400g)

left + right 90° 
Bending

Weight (400g)

Weight (400g)

Bending Radius
Cable

Moving Directions

Weight (400g)

left + right 90° 
Bending

Weight (400g)

Type-U Type-S 90° Tick-Tock bending

C A M E R A  C A B L E  T E C H N I C A L  S P E C I F I C AT I O N S

USE PICKIT WITH THE ROBOT OF YOUR CHOICE

C A M E R A  T E C H N I C A L  S P E C I F I C AT I O N S

3D 이미지�캡쳐�시간
3D 카메라�해상도(픽셀)
3D 카메라�정확도(%)
3D 카메라�정밀도 (mm)*
추정�피킹�정확도 **
촬영�높이

3D 카메라�무게
PC에 3D카메라�연결
로봇에pc연결
공급전원
온도
IP등급
진동
준수

From 200 ms
1944 x 1200 (2.3 MP)
< 0.4 %
1 - 2 mm
1.5 x 3D camera accuracy
500 - 1100 mm

880 g
M12-8 (Ethernet)
TCP/IP over Ethernet
M12‒5 24VDC
0°C to 40°C
IP65
5G Random, 15G Shock
CE, CB, EN62368, FCC class B

3D 측정�방법 Structured light

735 x 448 mm @ 0.7m
1049 x 640 mm @ 1m

Field of view(FOV)



뛰어난 현지 
서비스를 
제공하는 
글로벌 
네트워크

본       사
T    E    L 
F    A    X
E - m a i l
M o b i l e
Webs i t e

: 대구광역시 북구 3공단로 140-1
: (053) 553-0995
: (053) 553-0996
: hrtsystem@naver.com
: 010-2649-8933
: www.hrt-system.com

온라인 기술 자료

Pick-it의 광범위한 온라인 기술 
자료를 통해초보자용 작업 설정및 
특정 로봇 연결 방법. 전문가용 
시스템 최신 기능을 활용법 
등 100여건 이상의 자료를 
만나보시기 바랍니다. 


